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Caracteristicas generales

Las bombas de engranajes Roquet ofrecen:

- Alta eficiencia gracias a la especializacion en sus procesos de fabricacion.

- Compensacion axial mediante cojinetes flotantes.

- Cojinetes antifriccion de alta calidad para bombas de engranajes.

- Cuerpo de aluminio o de fundicién.

- Tapas delanteras y traseras de fundicion gris.

- Juntas de NBR en su version estandar.

- Opcién de juntas de FKM para altas temperaturas.

- Todo nuestro producto ha sido sometido a ensayos.

- Opcién de crear bombas maltiples combinando los diferentes modelos Roquet.
Diferentes opciones de montaje de bombas mltiples: con camaras unidas (estandard) con camaras unidas y aspiraciones unidas
0 con camaras separadas.

- Tapas frontales con cojinetes para soportar altas cargas radiales y axiales.

- Tapas posteriores con valvulas integradas.

Informacion técnica

Rango de cubicaje 4 — 26,7 cm?/rev
Ejes, tapas y tomas Seg(in normativas europeas, alemanas y americanas
Sentido de rotacion Horario, antihorario y reversible
Rango de presion en la toma de aspiracion 0,7 — 1,5 bar (presion absoluta)
Fluido Aceite mineral - 1ISO 6743 tipo HM, HV o HG
Viscosidad Viscosidad de trabajo recomendada 20-80 ¢St (mm?®/s)
Maxima viscosidad permitida en arranque 800 cSt (mm?/s)
Temperatura de trabajo del aceite Temperatura recomendada 50°C — Material NBR (-30/+80°C) FKM (-20/+120°C)
Grado de limpieza del aceite I1SO 4406 22/19/16

Sentido de rotacion

Direccion de rotacion definida mirando la tapa frontal de la bomba.

Horario Antihorario Reversible

(& e @
< <
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\@@‘
4?,
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Formulas mas usadas
v = velocidad del fluido [m/s]

v=—— [m/s] Q = caudal bomba [I/min]
A = seccion conducto [cm?]

\/ = cilindrada bomba [cm?3/rev]

Q= % [1/min] n = velocidad rotacion [rev/min]
Ap = diferencial presién [bar]
_ (V- Ap) N M = par de arrastre necesario [N - m]
(62,8 N ) P = potencia de arrastre necesaria [kW]
Nvo = rendimiento volumeétrico (=0,95) [%]
(Q- Ap) Nhm = rendimiento hidromecanico (=0,89) [%]
) (600 1) L] N.= rendimiento total (=0,85) [%]

17

16

Partes de una bomba y

18

Tuerca Junta antiextrusion Pasador

1
5 2 Fijador tuerca Junta de compensacion Cuerpo bomba
3 Rascador 9 (asquillo apoyo 15 Junta de tope
4 Anillo elastico 10 Chaveta 16 Tapa posterior
5 Retén aceite 11 Rueda motriz 17 Arandelas
6 Tapa frontal 12 Rueda conducida 18 Tornillos

Recomendaciones de instalacion

- Evitar cargas radiales y axiales en el eje de la bomba para no reducir su vida (til.

- Los ejes de la bomba y del motor deben estar alineados para evitar estos esfuerzos.

- Se recomienda el uso de acoplamientos elasticos.

- Si estos esfuerzos son inevitables, se ofrecen versiones con rodamientos de apoyo.

- Evitar velocidades de rotacion inferiores a las indicadas en la seccién "datos técnicos"

- Evitar arranques de la bomba bajo carga a bajas temperaturas.

- Enelarranque, purgar toda la instalacion para un correcto llenado.

- Se recomienda la instalacion sumergida.

- En caso de pintar la bomba, se debe proteger la zona del retén y eje motriz para evitar posibles fugas de aceite.
- Enlas bombas reversibles, siempre que sea posible, se recomienda conectar el drenaje directamente a tanque.

4 Serie G — Bombas y motores de engranajes
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Versiones

Version estandar (camaras unidas)

M m Referencia
U U
-(Sin c6digo).
Permite mezclar el aceite entre camaras.
Version de aspiraciones unidas (camaras unidas)
'1 ‘1 - CI1 (camaras unidas con
1 entrada en aspiracion 1).

- CI2 (cd@maras unidas con
entrada en aspiracion 2).

Il I

Disenadas para utilizar menos entradas.

Version con camaras separadas

N M

-GS (cAmaras separadas).

U H

Ly L

Nota: La longitud total v las tapas intermedias de esta version difieren respecto a las dos anteriores.

Pares de arrastre
Pares de arrastre entre bombas

G+G - Camaras unidas estandar G+G - Camaras separadas
iR il q
L
i p— n p—
=
Max. 100 Nm Max. 100 Nm
G+GS - Camaras unidas estandar G+GS - Camaras separadas
] ]
[= [=
Max. 30 Nm Max. 30 Nm

Serie G — Bombas y motores de engranajes
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Datos bomba G (cuerpo aluminio)

il cm?3/v-cc/rev 4 6 8 10,7 12 14,7 16 18 20,7 23,3 26,7
(in3/rev) (0,24) (0,37) (0,49) (0,65) (0,73) (0,90) (0,98) (1,170) (1,26) (1,42) (1,62)
2 : bar 275 250 225 200 180 170
Presion max. Continua (psi) (3990) (3625) (3265) | (2900) | (2610) = (2465)
2 . bar 300 275 250 225 200 190
Presion max. Intermitente (psi) (4350) (3990) (3625)  (3265)  (2900) = (2755)
2 . bar 310 285 260 235 210 200
Presion max. Pico (psi) (4495) (4135) (3770) | (3410) = (3045) = (2900)
R.P.M. A presion continua 3500 3000 2500 2300 2000
R.P.M. Maximas 4000 3500 3200 3000 2500
100 bar
(1450 psi) 500
175 bar
- (2540 psi) 1100 1200 1000 850 750
Segln presion
(3655 ot 1400 1300 1200 1100 -
300 bar
Nota: Estos datos han sido obtenidos con conexiones en brida.
Datos bomba GN (cuerpo fundicion)
Cilindrada cm?/v-cc/rev 6 8 10,7 12 14,7 16 18 20,7 23,3 26,7
(in*/rev) (0,24) (0,37) (0,49) (0,65) (0,73) (0,90) (0,98) (1,170) (1,26) (1,42) (1,62)
» : bar 290 275 250 235 225 215
PRI LS LORIETLE (psi) (4:205) (3990) (3625) | (3410) | (3265) | (3120)
L2 . bar 350 330 300 275 260 250
Presion max. Intermitente (psi) (5075) (4785) (4350) | (3990) | (3770) | (3625)
L2 . bar 360 340 310 285 270 260
Presion max. Pico (psi) (5220) (4930) (4495) | (4135) | (3915) | (3770)
R.P.M. A presion continua 3500 3000 2500 2300 2000
R.P.M. Maximas 4000 3500 3200 3000 2500
100 bar
(1450 psi) 500
175 bar
e —— (2540 ps) 1100 1200 1000 850 750
Seg(n presion
(325’205b§;) 1400 1300 1200 1100 -
300 bar

Nota: Para toda bomba reversible (G y GN), la presion maxima es 250 bar (3600 psi), a excepcion de aquellos caudales cuya presion sea mas baja.

Nota: La definicion de los intervalos de presion se encuentran representados en la pagina 7.

6
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Grafico de caudales, rendimientos y potencias segin cilindrada

Presiones en bar

100 150 200 250
80 15— 22,5—T— 30— 37,5——
23,3 cm3/rev
70 i 196 +
26,7 cm3/r:a\/ A ) 20,7 cm?/rev 12,5 25
’ I |
ya 0

', — 16,8 —

60 /) 18cm3/re\(
//'// ) 16crin3/rev‘
/i (4 4 ) 1l |
/ //' /'/'/ 14,7 cm3/rev 10 20
50 y
4
/
(4

7/, 14 ——
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A i
—_ w4 / G
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10 / 7/ 28
Z
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RPM
—— Rendimiento tedrico
- == Rendimiento real

NOTA: Estos diagramas han sido obtenidos con un aceite de viscosidad cinematica de 32 cSt.

Definicion de presion

Las tablas de caracteristicas técnicas muestran 3 niveles maximos de presion a las que puede trabajar una bomba:
P, t; — Presion maxima continua

P,, t, — Presibn maxima intermitente — — —

Ps, t3 — Pico de presion maxima ~ ----eeeeeee

P [bar]

t; [max.] >> t, [max.] t; [max.] =50 ms

Ps
P,

P,

t;[max]=5s
—p

Serie G — Bombas y motores de engranajes
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Datos técnicos - Bomba

Piezas opcionales

Sistema de codificacion 1 G 15C D E 10 R / ') 42 TH¢r | e
Tipo Codigo
1 Sin polea v Juntas y retén de FKM (Vitén)
Con polea RV Solo retén FKM (Viton)
Bomba con eje flotante y 1D Drengje interno
cojinete de refuerzo
Modelo Variantes con valvulas
G Simple — Cuerpo aluminio VA Valvula de aspiracién
GN Simple — Cuerpo fundicion V@ Valvula limitadora
GM Miltiple (G+G) VBP@ Valvula limitadora para baja presién
GNM Maltiple (GN+GN) RC@V@ Repartidor de caudal
GS Mdltiple (G+GO) VC@V@ Regulador de caudal
GNS  Mdiltiple (GN+GO) Ver variantes con valvulas @
L . Tipo de camaras
Cubicaje bomba [cm3/rev] y [in3/rev]
Camaras unidas (Estandar)
4C 4,0 0,24 p o .
@ Camaras y apiraciones unidas
6C 6,0 0,37 P
SS Camaras separadas
8C 8,0 0,49
11C 10,7 0,65
12C 12,0 0,73 o~
— Formas conexion tomas
15C 14,7 0,90
16C 16,0 0,98 B
18C 18,0 1,10 o)
@ OOO
21C 20,7 1,26
23C 233 1,42 R
27C 26,7 1,62 Rosca BSP Estandar aleman
Sentido de giro :E
D Horario . S
Estandar europeo Tomas posteriores - BSP Tomas posteriores - SAE
| Antihorario
R Reversible Para mas opciones ver tomas @
— Tipo de tapa
Forma eje motriz
09 SAE A - 2 tornillos
D SAE B - 13 dientes — SAE J498b p
o 10 Estandar europeo
E Conico europeo 1:8 22 Estandar aleman - 2 tornillos
G SAE A - 9 dientes — SAE J498b - -
o 23 Estandar aleman
H S/‘AE‘A - (2315188 cilindrico a0 SAEB - 2 tornillos
J Conico aleman 1:5 00 Bombas maltiples
K SAE - 11 dientes — SAE J498b < . @
Para mas opciones ver tapas
L SAE - 319,05 cilindrico
T DIN-5482 - 9 dientes
Q Bombas mudltiples — (SS)
z Bombas muiltiples — (C)

Para mas opciones ver ejes

Serie G — Bombas y motores de engranajes
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Datos técnicos - Bomba

Ejemplo referencia comercial bomba GM

1 GM 15C - 6C 10 R - a1
Sin polea Aspiraciones unidas
p (Cuerpo 1)

Bomba GM (G+G) Conexién tipo: R
Cubicaje de la bomba G-1 o
[cm*/rev] Tapa tipo: 10
Cubicaje de labomba G-2 .
3 Forma eje: E
[cm®/rev]
Sentido de giro: derecha
Ejemplo referencia comercial bomba GS
1 GS 15C - 5C 10 R - SS
Sin polea Camaras separadas
Bomba GS (G+GO) Conexion tipo: R
Cubicaje de la bomba G o
[cm*/rev] Tapa tipo: 10
Cubicaje de labomba GO )
Forma eje: E

[cm?/rev]

Sentido de giro: derecha

Serie G — Bombas y motores de engranajes
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Datos técnicos - Bomba

Codificacion bombas y motores con valvulas integradas

Valvula limitadora

Modelo precintable y taraje estandar

Rango de taraje

V11 Tarada a 80 bar (5-80 bar)
V12 Tarada a 160 bar (85-175 bar)
V13 Tarada a 200 bar (180-250 bar)

Modelo con precinto v taraje especifico

Rango de taraje

V41T***  5-80 bar
V42T*** 85-175 bar
V43T*** 180-250 bar

En la valvula limitadora con precinto, los caracteres *** se deben sustituir por la
presion de taraje (3 digitos) de la valvula limitadora.

Ver presion minima de taraje (pagina 29).

Ejemplo 1: 1G18CDE10R/V12

Ejemplo 2: 1G11CDE10R/V41T060

Valvula de aspiracion - retencion

\er diagrama presion - caudal (pagina 29).
Ejemplo: 1G11CDE10R/VA

VA

Valvula limitadora para baja presion

Los caracteres ** se deben sustituir por la presion de taraje (2

vBPT** digitos). Ver presion minima de taraje (pagina 29).

Ejemplo: 1G15CDE10R/VBP14

Repartidor de caudal con valvula limitadora

Y

Regulador de caudal con valvula limitadora

vC @ Vv @

Caudal regulado Modelo con precinto y taraje estandar

05 5 l/min Rango de taraje
08 8 1/min
12 12 1/min 11 Tarada a 80 bar (5-80 bar)

) 12 Tarada 160 bar (85-175 bar)
16 161/min 13 Tarada a 200 bar (180-250
22 22 1/min bar)

Ver presién minima de taraje (pagina 30).
Ejemplo: 1GBCDE10R/VCO5V13

10

Caudal prioritario PF Modelo sin valvula

05 51/min 00 Sin valvula limitadora
06 6 1/min
08 8 1/min
10 10 I/min Modelo precintable y taraje estandar
12 12 1/min
U3 14 1/min Rango de taraje
16 16 I/min
18 18 1/min 11 Tarada a 80 bar (5-80 bar)
20 20 1/min 12 Tarada a 160 bar (85-175
bar)
13 Tarada a 200 bar (180-250
bar)

Modelo con precinto v taraje especifico

Rango de taraje

LT 5-80 bar
42TH** 85-175 bar
43T** 180-250 bar

En la valvula limitadora con precinto, los
caracteres *** se deben sustituir por la presion de
taraje (3 digitos) de la valvula limitadora.

Ver presion minima de taraje (pagina 30).

Ejemplo 1: 1G11CDE10R/RCO8V41TO60

Ejemplo 2: 1G16CDE10R/RC16V12

\/olver a Bombas
\lolver a Motores
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Combinaciones eje-tapa mas comunes

En la tabla inferior solo se indican las combinaciones mas comunes. Contactar con el departamento comercial para otras combinaciones.

09 10 19 22 23 89

Alemana Alemana
SAE A - 2 tornillos Europea 2 tornillos 2 tornillos Alemana SAE B - 2 tornillos

D

= | D89

SAE B - 13 dientes

E

o[ | E 10

Conico europeo 1:8

G

=1l G 09

SAE A - 9 dientes

H

1] H 09

SAE A — 315,88 cilindrico

J

il 122 )23

Conico aleman 1:5

K

=1 | K 09

SAE - 11 dientes

L

L] L 09

SAE — (19,05 cilindrico

T

=il T23

DIN-5482 — 9 dientes

W

i W19

Fresado

Serie G — Bombas y motores de engranajes 11
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Ejes motriz
Para otros tipo de eje contactar con el departamento comercial.

NOTA: Las longitudes de los ejes se dan respecto la cara A de las tapas (ver paginas 14y 15).

Eje forma B Eje forma C
Fresado Roquet Max. par de arrastre 65 Nm UNE - @16 cilindrico Max. par de arrastre 55 Nm
485 -
29,5 Bl L
~N [ -
°+°[ 8 kDDD - 4h9
~ 8 s
° R I
A Ly 2, 2
i = t——1 =
B | R | |
|
Ny 5 7
Q i
Eje forma D Eje forma E
SAE B - 13 dientes Max. par de arrastre 110 Nm Conico europeo 1:8 Max. par de arrastre 160 Nm
58,5
60
305
28
e 3,2h9
NN 11,5
s ~
=
SAE J498b "
13 dientes 1n P
Pitch 16/32 &
Ajuste lateral s 18
Angulo de presion 30°
Eje forma G Eje forma H
SAE A - 9 dientes Max. par de arrastre 110 Nm SAE A - (15,88 cilindrico Max. par de arrastre 55 Nm
51
50
- 0 o 4h9
o0 2 5 23
s o
| = —
! mr—) &
] — — | +— I —p— —
Nl
SAE J498b b 17
9 dientes §
Pitch 16/32
Ajuste lateral
Angulo de presién 30°
Eje forma) Eje forma K
Conico aleman 1:5 Max. par de arrastre 155 Nm SAE — 11 dientes Max. par de arrastre 184 Nm
56 57
30
3h9 30
13 @ E‘
o 00
~ - =
5 ' =
1
- n SAE J498b
10 a 11 dientes
& Pitch 16/32
s 1:3 Ajuste lateral
Angulo de presion 30°

12 Serie G — Bombas y motores de engranajes
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Ejes motriz
Para otros tipo de eje contactar con el departamento comercial.

NOTA: Las longitudes de los ejes se dan respecto la cara A de las tapas (ver paginas 14y 15).

Eje forma L Eje forma Q
SAE - §19,05 cilindrico Max. par de arrastre 100 Nm 28 dientes Max. par de arrastre 100 Nm
N
51 =
+0 2 12,5
4,7625 - 0,05 S
n o~ 24
o o
aa
(St _
- 5
% 2
&
= 17 16
Eje forma R Eje forma T
@15 cilindrico Europeo Max. par de arrastre 55 Nm DIN-5482 - 9 dientes Max. par de arrastre 130 Nm
41
55,5
g 30 4h9 _E
" 21
o — ] kg
= PN IR - s
% 17 J
= DIN-5482
9 dientes
B17x14
Eje forma W Eje forma X
Fresado 17,8 Max. par de arrastre 65 Nm SAE A - 10 dientes Max. par de arrastre 140 Nm
. 12 - o1 py
~ -
ﬁ 6,5 8 8| | B .
~ -—— e
a ASY
[} ° I — _]
Y s ‘ @ ' ] =
I ~ SAE J498b
10 dientes 22
Pitch 16/32 a -
Ajuste lateral
Angulo de presion 30°
Eje forma Z
28 dientes Max. par de arrastre 100 Nm
o
™~
1S}
w| 05 N\
s TN
A
|
Y 2
16

\/olver a Bombas
El eje no sobresale

\lolver a Motores

Serie G — Bombas y motores de engranajes 13
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Dimensiones y componentes

Tapas frontales

Para otras tapas contactar con el departamento comercial.

Tapa tipo 09

SAE A - 2 tornillos

Tapa tipo 10

Estandar europeo

\Eara A

132 90
19 106,35 19 71,5
5 10,7 = = 5 16 = = ng’
T H N
[«9) ~ o~ —
* THI
A - R
L T
A\ 4@,
LT Y 7
CaraA
Tapa tipo 19 Tapa tipo 22
Estandar aleman - 2 tornillos (sin retén) Estandar aleman - 2 tornillos (con retén)
80
80 60
148 60 5 155 - -
7,2 - = =
] N ] L~ ~
R S f—"w o R 0 g }i/-‘\ S
il WD Rt @\
s =iy S ] \r/ 0 . o~
8 2 38 °
e \“raA -
Py @ pany
_—xaraA L
(2x) @10,5 (20 810
x) ©10,5
Tapa tipo 23 Tapa tipo 29
Estandar aleman Estandar almenan (alta presion)
S0 80
17,5 72 63
6,5 14,5 "‘_5— 60
7 o - - (2x) @9
: %
© & ~ 0 J/ m
o~ m b N
25 gl P D
5 : BN :
s g F o I T -
- 7, =
) L °

_kara A

(2x)@10,5

14
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Dimensiones y componentes

Tapas frontales
Para otras tapas contactar con el departamento comercial.

Tapa tipo 31

Estandar europeo (para eje tipo B)

Tapa tipo 55

Estandar aleman - 2 tornillos (fijacion invertida a la 22)

30,5

NOTA: La longitud del eje motriz varia en funcion del grosor de la tapa frontal.

Serie G — Bombas y motores de engranajes

80
90 155 60
e 75 5 =™ -
5 14,5 _ - ~
1 (& o) . o/ A % 4
R A i |p (@)
= S n
¢l N N AR N -
8 H U - s
S [t} ~N A\
@ &
- é\ $
995 Q Q __\ &4
S CaraA
\:d\ 4@,
L] \Nid 7/
CaraA
(2x)@10,5
Tapa tipo 61 Tapa tipo 89
Estandar aleman - 2 tornillos (fijacion invertida a la 19) SAE B - 2 tornillos
80 175,3
15 60 19
7 M7 - - o 146
I— 9.5 14,5 -
| fanY / o ]
a WL
g 0P AHCD ) * 2
8| & ‘ = I (
H 2 ©
ST S
é\ $ = Q)'\\*‘l %
E f ~N
\ 1
— \ CaraA
L“\Lara A
(2x) 310,5
Ejemplo
58,5
19
5 16
-
N I —
R o 1.8 1
IS s —1
5| ]
11,5

\/olver a Bombas

\lolver a Motores
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Dimensiones y componentes

Tapas vy ejes con cojinete de refuerzo (5G)
Se puede cambiar cuaquier tapa con cualquier eje motriz

Carga radial maxima 125 daN — Carga axial maxima 125 daN

Eje forma C Tapa tipo 10 Vida de rodamiento - 1000 h
Cilindrico @16 Max. par de arrastre 70 Nm Estandar europeo Cuando se aplica una carga axial, Fr se reduce
a0,7Fa. Vida de servicoa L = 1000 h.
90,5
50
715 1600
908 6 |205 - B
25 %,35 1400
0 N V)
o < |17 4h9 N - . 1200 \
o -3 . -
s| 2 & 5 F \ 9 N\ | 1500rpm
= = N\ [ |
E= 3I +H = 5| 1 ] £ 1000 \\ 2000 rpm
s m 1 [ « N\ 3000rpm |
©o n
- & © 800 \\\\ 2000 rpm_|
N
§ 600
S p— \d ) 400
0O 10 20 30 40 50 60
a[mm]
Eje forma L Tapa tipo 09 Vida de rodamiento - 1000 h
SAE - ©19,05 cilindrico Max. par de arrastre 100 Nm SAE A - 2 tornillos Cuando se aplica una carga axial, Fr se reduce
a0,7Fa. Vida de servicoa L = 1000 h.
132
52 1600
106,35
84 5 |16 - = 1400
264
95 +0 ] 1200 \N\ 1500 rpm
22 |7 4,7625 - 0,05 \Q\ T 1
o |2 = 2000 rpm
s |= g £ 1000 % ]
— - 3 x N\ 3000 rpm
F=33 < ST I @ 800 NN 4000 rpm
3 -
= ‘\‘2\3\
B
L 600 \
400
0O 10 20 30 40 50 60
a[mm]
Eje forma V Tapa tipo 23 Vida de rodamiento - 1000 h
Conico aleman 1:5 Max. par de arrastre 100 Nm Estandar aleman Cuando se aplica una carga axial, Fr se reduce
a0,7Fa. Vida de servicoa L = 1000 h.
90,5
49 1600
72
938 8 19,5 = = 1400
¥
35,5 — S
— N \
N
o 155 o b Pl = 1200 N\ | 1500 rpm
— n ) N\ p
s 8 e 3 = N\ 00010
= co m £ 1000 \ 2000 rpm
ST = XU 3000rpm |
Q B S \ A ]
n S © n 800 \ 2 ( 4000 rpm _|
- 1:5 B 2 N \<
3 = BN
s § 600
Ll Nd Z 400 ™~
0O 10 20 30 40 50 60
a[mm]

NOTA: La cota "a" hace referencia a la distancia entre la fuerza aplicada Fr y la tapa frontal.
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Roguet

Dimensiones y componentes GN
Tomas
Tomas laterales
A
Tomas R 1 sentido de rotacion :
o - Reversible
Cubicaje [cm*/rev] Aspiracion Presion
J A B A B A B
) 4 3/8" BSP 15 3/8" BSP 15 3/8" BSP 15
6..14,7 1/2" BSP 18 3/8" BSP 15 1/2" BSP 18
4 16..26,7 3/4" BSP 17 1/2" BSP 18 3/4" BSP 17
Dimensiones segin ISO 1179-1 (Roscas cilindricas)
Tomas F 1 sentido de rotacion :
o — Reversible
Cubicaje [cm*/rev] Aspiracion Presion
g C D E C D E C D E
4.6 15 40 M6 15 35 M6 20 40 M6
8..26,7 20 40 M6 15 35 M6 20 40 M6
Tomas con brida - Estandar aleman
Tomas B 1 sentido de rotacion :
o - Reversible
Cubicaje [cm*/rev] Aspiracion Presion
J C D E C D E C D E
4.6 13,5 30 M6 13,5 30 M6 13,5 30 M6
8..12 20 40 M8 15 30 M6 15 30 M6
15..26,7 20 40 M8 15 30 M6 20 40 M8
Tomas con brida - Estandar europeo
A
Tomas S 1 sentido de rotacion )
S - Reversible
o , Aspiracion Presion
Cubicaje [cm?/rev]
A B A B A B
o 4..26,7 1" 1/16-12 UNF 19 7/8"-14 UNF 17 7/8"-14 UNF 17
/ Dimensiones seg(n ISO 11926-1 (Roscas cilindricas)
Tomas posteriores
A
Tomas T 1 sentido de rotacion + Reversible :
P - Drenaje
o , Aspiracion Presion
Cubicaje [cm?/rev]
A B A B A B
m 4..26,7 1/2" BSP 15 1/2" BSP 15 1/4" G 14
/ Dimensiones segin ISO 1179-1 (Roscas cilindricas)
/
A
Tomas U 1 sentido de rotacion ) ;
P ~ Reversible Drenaje
Cubicaje [cm*/rev] Aspiracion Presion
J A B A B A B A B
o 4..26,7 1"1/16-12UNF | 19 | 7/8"-14UNF | 17 | 7/8"-14UNF | 17 | 9/16"-18 UNF | 14

Dimensiones segin ISO 11926-1 (Roscas cilindricas)

Serie G — Bombas y motores de engranajes
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RO?UEt Dimensiones y componentes G

making moves GN

Bombas simples y motores (G)

Tomas laterales

Y B 238 Y B 26
84 X A 84 X A
6 6 689 :
A ] L A1 ]
ol M 5 | ol a .
0 4 \\J/ = A 4 N\ <
- b M o
\J
et
Un sentido de rotacion Reversible
Tomas posteriores
86 Y B 26 86 Y B 26
0 s 0 e
T N ol N
® :
Al ] = Af ]
STk o o,
n Q
- (4
\
Un sentido de rotacion Reversible
Desplazamiento A B Peso (Kg) Peso (Kg) Peso (Kg) Peso (Kg) Tipo de X Tipo Y
[cm*/rev] Ej. 1G@C@E10@ | Ej. IGN@C@E10@ | Ej. 1G@C@Z00@  Ej. 1IGN@C@Z00@ tapa frontal | [mm)] deeje = [mm]
4 234 | 468 3,3 4,3 2,2 31 09 19 B 29,5
6 252 | 50,3 3.4 4,5 2,3 3,3 10 19 C 48,5
8 268 | 535 35 4,6 2,4 35 19 14,8 D 60
10,7 29 58 3,6 4,8 2,5 3,7 22 15,5 E 58,5
12 30,3 60,5 38 5 2,6 38 23 17,5 G 51
14,7 32,4 | 648 39 52 2,7 4 29 15 H 50
16 335 67 4 54 2,8 4,1 31 16 J 56
18 353 705 4,2 57 29 4,3 55 15,5 K 57
20,7 375 75 L4 6 3 4,5 61 16 L 51
233 398 795 4,6 6,3 3,1 4,7 89 19 Q 12,5
26,7 418 | 835 4,9 6,6 33 4,9 R 55,5
T 41
X 61
Z 0,5

18 Serie G — Bombas y motores de engranajes



ROQUEt Dimensiones y componentes gN

making moves

Ejemplos de configuracion y dimensiones

1G@CDD89S
60 B 238
146
19 A
-
~ gg'_E j
g R B =————— ) (\C)
N §
SAEB i
13d|ente_s
1G@CDE10R
58,5 B 238 71,5
19 A 3,2h9
o
— fan a
- N\ U
— a
& -
| TR : = -\
8 /T .
o \J 8
18] -
JaR\ JAR\
— N\ N
1G@CDW19B
22 B 238 ) 60
7,2 A - -
S e
g LN
[ S\ N
10

NOTA: Consultar dimensiones generales en el apartado de dimensiones (Pag. 18).

Serie G — Bombas y motores de engranajes
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Dimensiones y componentes

Roguet

Ejemplos de configuracion y dimensiones

T 1

N
U

-
@

A

/4

1G@CDGO9S
51 B 238
19 A 106,35
o ] »
-
EEE= [ =
s ]
SAE A
9 dientes L|
1G@CDJ23F
56 B 238 72
17,5 A 3h9
@fb
T [f\ e
N L
= a a
8« = - m
ST =t V1| |~ m
o 1S
P %y :
af o\ / E
R DI A -1 _ ] [
] o o
] Jan JanY
ul & Y
1G@CDZOOR
20,5 ) B 238 60
4,8 A _

14,25

15,75
oot — o]

¢

¢

NOTA: Consultar dimensiones generales en el apartado de dimensiones (Pag. 18).
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Roquet

making moves

GM
GS

Dimensiones y componentes

Bombas miiltiples

Bomba G miiltiple (GM)

Estandar
Aspiraciones unidas

15,75

Bomba G miiltiple (GM)

Camaras separadas

Ta

N8B

fa

\E/
0

Bomba G miiltiple (GM)

Reversible

A -
\Sz)
A -
Y

Bomba G-GO miiltiple (GS)

Estandar
Aspiraciones unidas
Camaras separadas
Reversible

62 X A C
W% A

NOTA: Consultar dimensiones generales en el apartado de dimensiones (Pag. 18).

Serie G — Bombas y motores de engranajes
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R f v MG
o Ue Informacion general de motores
9nak/'ng moves MGN
Caracteristicas generales
Los motores de engranajes Roquet ofrecen:
- Alta eficiencia gracias a la especializacion en sus procesos de fabricacion.
- Compensacion axial mediante cojinetes flotantes.
- Cojinetes antifriccion de alta calidad para motores de engranajes.
- Cuerpo de aluminio o de fundicién .
- Tapas delanteras y traseras de fundicion gris.
- Juntas de NBR en su version estandar.
- Opcién de juntas de FKM para altas temperaturas.
- Todo nuestro producto ha sido sometido a ensayos.
- Tapas frontales con cojinetes para soportar altas cargas radiales y axiales.
- Tapas posteriores con valvulas integradas para motores.
Informacion técnica
Rango de cubicaje 4 — 26,7 cm?/rev
Ejes, tapas y tomas Segln normativas europeas, alemanas y americanas
Sentido de rotacion Horario, antihorario y reversible
Fluido Aceite mineral - ISO 6743 tipo HM, HV o HG
Viscosidad Viscosidad de trabajo recomendada 20-80 ¢St (mm?/s)
Maxima viscosidad permitida en arranque 800 cSt (mm?*/s)
Temperatura de trabajo del aceite Temperatura recomendada 50°C — Material NBR (-30/+80°C) FKM (-20/+120°C)
Grado de limpieza del aceite ISO 4406 22/19/16

Sistema de estanqueidad estandar para motores
Maxima presion en linea de drenaje - 5 bar (72 psi)
(Valor maximo de presién a R.P.M. minimas)

\

h

Sistema de estanqueidad picos de presion para motores (-LP)
Maxima presion en linea de drenaje - 20 bar (290 psi)
(Valor maximo de presion a R.P.M. minimas)

<)
7

=
Ll

Sentido de rotacion
Direccién de rotacion definida mirando la tapa frontal del motor.
Horario Antihorario
/A )
PN

7

@ o
\@@‘

22

Reversible
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ROQUEt Informacion general de motores MG

'making moves MGN

Formulas mas usadas
v = velocidad del fluido [m/s]

V= [m/s] Q = caudal bomba [I/min]
A = seccion conducto [cm?]

Q-1000 1 V = cubicaje motor [cm?/rev]
vol
n= ————>¢

v [min-] n = velocidad rotacion [rev/min]
Ap = diferencial presién [bar]
_ (V- Ap - o) N M = par de! m?tor [N- m]. |
(62,8) P = potencia hidromecanica necesaria [k\W]
Nvo = rendimiento volumeétrico (=0,95) [%]
(Q-Ap) Nhm = rendimiento hidromecanico (=0,85) [%]
) (600 - n,) L] N.= rendimiento total (=0,82) [%]

Nota: Utilizar minimo una presion de 20 bar para asegurar el par de arranque.

18
17

Partes de un motor s

19
7 8
5
3
1 l
L? 6 1 Tuerca 7 Tapafrontal 13 Rueda conducida
4 2 Fijador tuerca 8 Junta antiextrusion 14 Pasador
2 3 Rascador 9 Junta de compensacion 15 Junta de tope
4 Anillo elastico 10 Casquillo apoyo 16 Cuerpo motor
5 Anilloretén 11 Chaveta 17 Tapa posterior
6 Retén aceite 12 Rueda motriz 18 Arandelas

19  Tornillos

Recomendaciones de instalacion

- Evitar cargas radiales y axiales en el eje del motor para no reducir su vida (til.

- Los acoplamientos al eje del motor deben estar alineados para evitar estos esfuerzos.

- Se recomienda el uso de acoplamientos elasticos.

- Si estos esfuerzos son inevitables, se ofrecen versiones con rodamientos de apoyo.

- Evitar velocidades de rotacién inferiores a las indicadas en la seccién “datos técnicos”.

- Evitar arranques del motor bajo carga a bajas temperaturas.

- Enelarranque, purgar toda la instalacion para un correcto llenado.

- En caso de pintar el motor, se debe proteger la zona del retén y eje motriz para evitar posibles fugas de aceite.

- Enlos motores reversibles, siempre que sea posible, se recomienda conectar el drenaje directamente a tanque.

Serie G — Bombas y motores de engranajes 23



RO?UEt Datos técnicos - Motor MG

'making moves MGN

Datos motor MG (cuerpo aluminio)

—— mNv-ccrey 4 ‘ 6 ‘ 8 ‘ 10,7 ‘ 12 14,7 16 18 207 | 233 267
in/rev)  (0,24)  (037)  (049) (065 | (0,73)  (090)  (098) (1,10  (126) | (142) | (1,62)

Presién max. Continua (Easir) (3960) (3625) (3365) | (3500) | (2610) | (2068)

Presion max. Intermitente (Easir) (550) (3950) Gosb) | (3965) | (3000) | (275B)

Presin max. Pico (Easir) (55) (155) G70) | (3ai0) | (305) | (3900)

R.P.M. A presion continua 3500 3000 2500 2300 2000

R.P.M. Maximas 4000 3500 3200 3000 2500
(11z?_f?ob§£i) 500

M e BB (290 ot 1100 1200 1000 850 750

egein presion (3655 ot 1400 1300 1200 1100 -
(330_:?0b§;) 1750 1500 -

Nota: Estos datos han sido obtenidos con conexiones en brida.
Datos motor MGN (cuerpo fundicion)

—— mNv-ccrey 4 ‘ 6 ‘ 8 ‘ 10,7 ‘ 12 14,7 16 18 | 207 | 233 | 267
in/rev)  (024)  (037) | (049) (065  (0,73)  (090) (098) (1,10 | (126)  (142) | (1,62)

Pl e Coriiie (tp)gir) (305) (3950) Gogs)  (3a10) | (3968)  (3120)

Pl maes I (tp)gir) (55) (350) (OB (30001 | (3770) | (3628)

Pl e P (tp)gir) (15) (55) 350 (3m) Fors) | (3770)

R.P.M. A presion continua 3500 3000 2500 2300 2000

R.PM. Maximas 4000 3500 3200 3000 2500
(111?_f?ob§£i) 500

Minimas ROM. (;gfobg;, 1100 1200 1000 850 750

>egn presion (325’205b§;) 1400 1300 1200 1100 -
(Eggobg;, 1750 1500 -

Nota: Para todo motor reversible (MG y MGN), la presion maxima es 250 bar (3600 psi), a excepcion de aquellos caudales cuya presion sea mas baja.

Nota: La definicion de los intervalos de presion se encuentran representados en la pagina 7.
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Roque t Datos técnicos - Motor MG

making moves MGN

Piezas opcionales

Sistema de codificacion 1 MG 15C D E 10 R / Vv 42 T e
Tipo Codigo
1 Sin polea v Juntas y retén de FKM (Viton)
Con polea RV Solo retén FKM (Viton)
Motor con eje flotante y 1D Drengje interno
cojinete de refuerzo P .
LP Retén picos presion
Modelo
. - Variantes con valvulas
MG Simple — Cuerpo aluminio
MGN Simple — Cuerpo fundicion VA Valvula de aspiracion

V@ Valvula limitadora
Ver variantes con valvulas @

Cubicaje motor [cm3/rev] y [in*/rev]

4C 4,0 0,24 — Formas conexion tomas
6C 6,0 0,37

8C 8,0 0,49 N o o
11C 10,7 0,65 @ ooo

12C 12,0 0,73

R F
15C 14,7 0,90 Rosca BSP Estandar aleman
16C 16,0 0,98
18C 18,0 1,10
21C 20,7 1,26
23C 23,3 1,42
S T
27C 26,7 1,62 Estandar europeo Tomas posteriores - BSP Tomas posteriores - SAE

Para mas opciones ver tomas @

Sentido de giro

D Horario ] Tipo de tapa
! Antihorario 09  SAEA-2tornillos
£ SRS 10 Estandar europeo
22 Estandar aleman - 2 tornillos
23 Estandar aleman
Forma eje motriz 89  SAEB-2tornillos
D SAE B - 13 dientes Para mas opciones ver tapas @
E Conico europeo 1:8
G SAE A - 9 dientes
H SAE A - 15,88 cilindrico
J Coénico aleman 1:5
K SAE - 11 dientes
L SAE - 19,05 cilindrico
T DIN-5482 - 9 dientes

Para mas opciones ver ejes @
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Roque t Diagramas de motores
'making moves

MG
MGN

1MG4C - 4 cm’/rev 1MG6C - 6 cm*/rev
= Potencia [kW] = = Par [Nm] = Potencia [kW] = = Par [Nm]
6.0 e S B 16,0 8,0 J50%5ar S O S / 24,0
- - — — — - P -— — — e f— — - 21’0
| / 133 \ /
200 bar N I N / 7.0 - 200par /180
50 - 07 r / 71 o
150 bar Z 3 150 bar / "~ E
e ——,A&o =) 6,0 -"————"/——"—-12,05
\ 5 \ / 5
100Ear 53 a |__ 100 bar / / 90 o
A’O — | o— . —— —— o — — — - — - !
! / / 50 |- /7 /60
— 50 bar / y —— 50 bar / Z g
H 2,7 H i Rt Sty ity el udiiey” amion S ¥}\
= - 0
= 250 bar /- = 250 bar /
g 30 200 00 S 40 200 0,0
E / bar, / § bay, /
S // /150 bar A s . /1sobar
2,0 ' /S
/ /" 00bar ,/// /" 100 bar
/// L 2.0 // //
/// / ‘ // S~ 50 bar —
1,0 / // 50 bar ——— // /L i
/ / — 1,0 / -
g _— s —
7 /, ” —
— —
0,0 0,0
0 1000 2000 3000 4000 0 1000 2000 3000 4000
n [RPM] n [RPM]
1MGS8C - 8 cm®/rev 1MG11C - 10,7 cm*/rev
= Potencia [kW] = = Par [Nm] = Potencia [kW] = = Par [Nm]
120 4 350 bar B I SN U PR -./ 320 160 | 480
‘ / 2.7 7250’b_ar__________ — 42,0
200bar_ — _______/ - 14,0 | / 36,0
10,0 ‘ 213 000 | e
—_ - - 300 =
150 bar Z 3 \ / £
meTTm T T T/~ w0 E 120 100 s A 260 &
100 bar / & L i / / 180 &
8,0 J 10,7 100 bar — 1 _ / / g
otk // / 100 r= e 12,0
s / 53 T sovr | _ _ __ L A _
2 /‘ 2 6,0
= = 250b
_g 6.0 250 bar ;- p 00 .g 80 50 bar /o P 0.0
§ / bar, / § /har
° / /150 bar / S / //150 bar
/ / 60 ‘
40 / / 100b / / //
ar 100 bar
/ // ~ 4,0 / // ~
/// e y
2,0 / // 50 bar —_——" / 50 bar =
V// _— 2,0 7 /// —
7‘/,‘/ // _——
= e
0,0 0,0
0 1000 2000 3000 4000 0 1000 2000 3000 4000
n [RPM] n [RPM]
1MG12C - 12 cm*/rev 1MG15C - 14,7 cm*/rev
= Potencia [kW] = = Par [Nm] = Potencia [kW] = = Par [Nm]
160 zsoEr_ - d-d_4 48,0 20,0 ‘ 64,0
7~ 42,0 250 bar — 57,6
‘ , i e e e ey A
18, 1,2
14,0 ZOObar_ S R R / 36,0 8,0 ‘ 5
} == 7200;&'________ - 44,8
1 300 = = L~
150 bar " E 16,0 | 384 E
12,0 == ———— 7/— By, 2,0 £ 150 bar /_ _// 320 2
100 bar / 180 & 14,0 256 &
- —— — — f— ' f—— g 100 bar /

10,0 | 7 J 12,0 \h__—__/-_7_- 192
5 R B VA ) ' 20 sow /S 128
= 250 b g 6.0 = 250 bar 4 6,4
£ 80 /200 0,0 £ 10,0 Aboo ,/ 0,0

, \ , . ,
s J g VA SN,
s / / wso?/ 3 50 /  JSisobar/
6.0 yyay4 // ,/ /4 -
/ ~ yay
/ 100 bar """ 6,0 100 bar_
4,0 /// ,/ //// '/ /
// 50 bar 4,0 /l / /
/4 - V4
2,0 o 7/
/// L 2,0 7
=
/
0,0 0,0
0 1000 2000 3000 4000 0 1000 2000 3000 4000
n [RPM] n [RPM]

NOTA: Estos diagramas han sido obtenidos con un aceite de viscosiadad cinematica 32 ¢St (mm?/s).
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Roquet

making moves

Diagramas de motores

MG
MGN

1MG16C - 16 cm’/rev 1MG18C - 18 cm*/rev
= Potencia [kW] = = Par [Nm] = Potencia [kW] = = Par [Nm]
e ) e P S o0 B I S St N I 640
Y 53,3 200ba o 53,3
200 \ —_ T _/ 427 200 150 bar / 427 o
150 bar / £ —_——— e e ——— E
R e e G 320 2 \ / 320 £
100 bar _/ S foobar L/ &
16,0 } -7 21,3 16,0 r y / 21,3
50 bar / 50 bar /
'é‘ /  dl 10,7 'é‘ e -7z, == 10,7
- 250 bar - 225 bar
B 12,0 200 / 00 g 120 / //Zl?a? / 0,0
c c
% bar, // % // 150 bar
“ 4 “ /4
8,0 // / ‘ 8,0 100 bar
S A 0 / /
P
/ / /’ // “
50 b
4,0 y/// // 50bar 4,0 // // /i
—
00 — 00 ]
) 1000 2000 3000 4000 ) 1000 2000 3000 4000
n [RPM] n [RPM]
1MG21C - 20,7 cm*/rev 1MG23C - 23,3 cm*/rev
= Potencia [kW] = = Par [Nm] = Potencia [kW] = = Par [Nm]
24,0 ‘ 84,0 24,0 592 bar 84,0
e — = — _7/.
225 par__ - _/ 70,0 200D e A = 700
200 bar R N N I - /
20,0 s = 7/ 56,0 20,0 / 56,0
150‘b / E 150 bar / / T
ar L SR Y Ny 4
‘L———'—-— /= 520 2 | / 520 2
100 bar / E 100bar________//___ g
16,0 i e 28,0 16,0 ‘ 28,0
g 50bar // 14,0 s SObE—-'———/ —-'9/— 14,0
% 2250ar / /200 / '_.‘T,' 225bﬂr/ 200 //
5 12,0 / bar / 00 G 12,0 bar 0,0
8 // 8 // 150 bar
S // / 150 bar S / / ‘ /
8,0 /// / //100 bar 8,0 // / 100 bar
// 4 yd // yd ~
// —r
0 bar //
* 4//// /// 0 7/// =
i /
0,0 0,0
0 1000 2000 3000 4000 0 1000 2000 3000
n [RPM] n [RPM]

1MG27C - 26,7 cm’/rev
= Potencia [kW] = = Par [Nm]
24,0 i 96,0
215£ar__ S
[ e = S 80.0
200 bar
20,0 | 64,0
150bar_________7/_ E
100 bar / s
16,0 ‘ = — 32,0
50 bar /
5} === - 16,0
= 215 bar/ 200 /
.g 12,0 bar—/ 0,0
8 / 150 bar
£ / |
8,0 // // 100 bar/
/ s
0b
40 //'//'y
/'/
/
0,0
0 1000 2000 3000
n [RPM]

NOTA: Estos diagramas han sido obtenidos con un aceite de viscosiadad cinematica 32 ¢St (mm?/s).
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Roque t Diagramas de motores

making moves

MG
MGN

Grafico de caudales, rendimientos y potencias segin cilindrada

Presiones en bar

100 150 200 250
80 ‘ 15—— 22,5—— 30—— 37.5——
23,3 cm®/rev
70 26,7 cm3/re " 20!7 y 19,6
’ ’
o of o 125 - 25
of ||
I/rl /I// ‘ ‘ %
60 7 ,// ; 18cm3/rez — 16,8 —
.1
; /’//, ,‘/,U 6cm} /rev }
,l/ / /;/// 5 ,/' 14,7 cm?/rev 10 - 20
0 17777 1 i
SIS, 225 z
— / I/ A/ 7, 7/ Y/ ] [
E ‘////;/,' '/,/ L,y 12cr‘n3/rev‘ z
< 40 4144777 - w ! 75 12 15 — 5
= / // ,/l” /,' 10,7 cm3/rev e
d /l 777/ I///,/ } 2
y
J/’,I/‘/’ 0 ,'/ P 8 cm?/rev 15 —— s
30 /7)) ,"/’ ,/ 84 ——
/[/"/ // A pd 5 — 10 +
///,/ / 7,7 Py .2 6cmi/rev
7, Z Py
RNy - o o
- P 3
7 A//”"/ /_— 4 cm?/rev 75 —+—
== 25 5
L 2o
/ — '
Z
0 _S8 B8 B8 _EN
0 1000 2000 3000 4000
RPM
—— Rendimiento tedrico
=== Rendimiento real
Diagrama del rendimiento volumétrico a 1500 R.P.M.
100,0%
] L
=  97,5% e A=y
@ i R
E R
S 950% =~==_
E ~ -1
2 TTe--l
8 92,5% Sm =
E el
2 r = -
& 90,0% -
3
87,5%
0 25 50 75 100 125 150 175 200 225 250 275

Diferencial de presion [bar]

NOTA: Estos diagramas han sido obtenidos con un aceite de viscosiadad cinematica 32 cSt (mm?/s).
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. A G
ROque t Tapas posteriores con valvulas - Bombas y motores
making moves

Valvula limitadora para baja presion

Diagrama presion minima taraje

50

40

30

P [bar]

20

L —

0 10

20

30 40 50 60

Q [I/min]

Oni

Presion maxima
de taraje: 20 bar

Curva presion mini

NOTA: Este grafico ha sido obtenido con un aceite de viscosidad cinematica de 32cSt.

Y

B 42

==

L1/

Valvula aspiracion-retencion

Diagrama presion-caudal valvula de aspiracion - retencion

50

40

30

P [bar]

20

==

15,75

L

L

L

0 10

20

30 40 50 60
Q [I/min]

70 80

NOTA: Este grafico ha sido obtenido con un aceite de viscosidad cinematica de 32cSt.

NOTA: Consultar dimensiones generales
en el apartado de dimensiones (Pag. 18).
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Valvula limitadora

Diagrama presion-caudal valvula limitadora segiin rango de taraje

250
-
‘ ' . 1
200
V13 - V43 (180-250 bar)
Tarada a 200 bar
150
e
2 V12 - V42 (85-175 bar)
a Tarada a 160 bar
100
1 V11 - V41 (5-80 bar)
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Ro Ue t Tapas posteriores con valvulas - Bombas y motores =
making moves MG

Repartidor de caudal
Diagrama presion-caudal valvula limitadora segiin rango de taraje
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NOTA: Este grafico ha sido obtenido con un aceite de viscosidad cinematica de 32cSt.
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Regulador de caudal y limitadora

Diagrama presion-caudal valvula limitadora segiin rango de taraje
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NOTA: Consultar dimensiones generales en el apartado de dimensiones (Pag. 18).
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MG
Motor para ventilador — Fan drive motor
Roquet : M|

'making moves

Motor con valvula limitadora proporcional eléctrica

- Disponibilidad de caudales y combinaciones de tapas, ejes y tomas mas comunes.
- Rango de voltaje — 12V DC/ 24V DC
- Conectores — Deutsch DT0O4-2P

DIN 43650/ 1SO 4400
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NOTA: Grafico de comportamiento de la valvula tarada a 135 bar y RPM [%] del motor, segin corriente [A] [%].

Motor reversible con valvula sobrepresion — aspiracion eléctrica

- Disponibilidad de caudales y combinaciones de tapas, ejes y tomas mas comunes.
- Rango de voltaje — 12V DC/ 24V DC
- Conectores — Deutsch DT0O4-2P

DIN 43650/ 1SO 4400

NOTA: Para tomas disponibles, combinaciones de caudal ibles, tarajes especificos y lotes minimos consultar con el departamento comercial de Roquet Hydraulics.
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Roquet Motores para agricultura MG

'making moves MGN

Motores y bombas con tapa tipo 45

Tapa de aluminio con seis puntos de anclaje, ideal para motores utilizados en aplicaciones cortacésped.
- Disponibilidad de montaje para cualquier cubicaje y conexion brida estandar.

68,6

S

@178
7889

NOTA: Opciones suji a lote minimo a c Itar con el Depart Comercial de Roquet Hydraulics.

Motor para sembradoras

- Disponibilidad de motores para maquinas sembradoras con valvula limitadora de presion, regulador de
caudal y valvula anti cavitacion.
- Disponibilidad de montaje para cualquier cubicaje y conexion brida estandar.

NOTA: Opciones suj a lote minimo ac Itar con el Depart Comercial de Roquet Hydraulics.
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Roquet Bomba multiple de alta y baja (High-Low) GM

'making moves GNM

Bomba miltiple alta y baja (High-Low)
La bomba miltiple de alta y baja, también conocida como High-Low, es una bomba de doble etapa ideal para maquinaria de corte,

prensas, mecanismos de sujecion y otras aplicaciones que requieran un movimiento rapido a bajas cargas, y un movimiento lento
a altas cargas.

OUTLET

INLET

- Disponibilidad de combinaciones de tapas, ejes y tomas mas comunes.
- Mltiples combinaciones de caudales disponibles.
- Rangos de taraje disponibles:

- 50 - 100 bar (Taraje por defecto - 70 bar)

- 90 - 180 bar (Taraje por defecto - 130 bar)

NOTA: Para tomas disponibles, combinaciones de caudales posibles, tarajes especificos y lotes minimos consultar con el departamento comercial de Roquet Hydraulics.
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Roque t Kits de recambios G
'making moves

) KBOG6 .
S e Kit tornillos y AN
) KBO4 S / esparragos de fijacion

" Kittapadelantera

\ / \\ //
1\\ - B .
_ KBOS
/ Tapa posterior AN
_ KBO1
e Kit eje motriz AN \ )
/ \ P ;\\ /
\\ //
) KBO3 \
/ Kit juntas AN
P KBO2 -
/ Eje conducido AN \ /
. /  KBo7 N s N
N P " Kit cojinetes deapoyo Kit cuerpos

NOTA: Consultar Kits en sus catalogos correspondientes o con departamento comercial.
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Roque t Kits de recambios GM

'making moves GNM

Camaras unidas tipo GM

/ KBO8 A " Bomba posterior aspiraciones \
/ Kit tapa intermedia y camaras unidas

Ejemplo: 1G15CDZ00S

Bomba delantera estandar
Ejemplo: 1G15CDGO9S

KBO6
Kit tornillos y esparragos de fijacion

Bomba posterior camaras
separadas

Ejemplo: 1G15CDQO0S

Camaras separadas

Camaras separadas tipo GM

NOTA: Se puede crear una bomba doble GM uniendo una bomba de referencia estandar con una bomba estandar con eje Z o Q para aspiraciones separadas.
Se ofrece el kit de tapas intermedias v el kit del eje tipo Z 0 Q para poder transformar la bomba.
Consultar Kits en sus catalogos correspondientes o con departamento comercial.
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Roque t Kits de recambios G5

'making moves GNS

Camaras unidas tipo GS

/ Kit intermedio de
/ aspiraciones unidas

N Ejemplo: KBOB0OGOGODOO-CID
Ejemplo: KBOB0OOGOGODOO-CII

@ " Bomba posterior estandar
Ejemplo: 1GO3CDS00S
(-
\_ J
/7 N

Kit intermedio de camaras
separadas y estandar

Bomba delantera estandar
Ejemplo: 1G15CDGO9S

Ejemplo: KBOB0OOGOGODOO
Ejemplo: KBOB0OOGOGODOO-SS

[4

Camaras separadas tipo GS

NOTA: Se puede crear una bomba doble GS uniendo una bomba de referencia estandar con una bomba estandar con eje S.
Se ofrece el kit de tapas intermedias tanto para aspiraciones unidas como separadas.
Consultar Kits en sus catalogos correspondientes o con departamento comercial.
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